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A piscicultura € uma atividade em constante expansao, destacando-se como
uma importante fonte de alimento e geragdo de renda em diversas regides do
mundo. No entanto, um dos maiores desafios enfrentados pelos piscicultores é
garantir uma alimentagdo eficiente e uniforme dos peixes, minimizando
desperdicios e reduzindo os impactos ambientais causados pelo excesso de
racao nos tanques. A automagao no manejo de pisciculturas € essencial para
garantir a eficiéncia alimentar e reduzir custos operacionais. Este trabalho
apresenta o desenvolvimento de um dispositivo automatizado para langamento
de racéo, utilizando a plataforma Arduino como base tecnoldgica. Desenvolveu-
se um sistema de arracoamento automatizado voltado para a criacdo de
tilapias (Oreochromis niloticus), integrando sensores e um algoritmo de controle
responsavel por definir a frequéncia diaria de alimentacdo com base em
parametros ambientais e zootécnicos. Algum dos principais fatores
considerados pelo sistema foram: a temperatura da agua, o peso médio dos



peixes no viveiro e a granulometria da rag&o utilizada. O nucleo de controle foi
desenvolvido por meio de um cddigo de programacédo em linguagem Python,
executado em um microcontrolador do tipo ESP32, conectado a sensores de
temperatura submersos e a um banco de dados com informagdes dos lotes de
criacao (peso médio e tipo de ragao). O mecanismo proposto consiste em um
sistema que utiliza um microcontrolador Arduino como unidade central de
controle, integrado a um sensor de temperatura e a médulos de comunicagao.
A medigao da temperatura € realizada pelo sensor, no qual o valor médio &
calculado pelo proprio sistema, juntamente com o peso médio das tilapias,
fornecido pelo usuario, serao utilizados para calcular a quantidade de racéo e
sua granulometria de acordo com as caracteristicas da agua e dos peixes.
Operando de forma ciclica o sistema indica a dosagem de ragdo de acordo
com a programacao estabelecida pelo usuario. O sistema foi projetado para
operar de maneira autbnoma, oferecendo flexibilidade na programacgao e
acessibilidade em termos de custo e implementacdo. Além de atender as
demandas operacionais, 0 mecanismo proposto contribui para a modernizagao
da piscicultura, promovendo uma integracao mais eficiente entre tecnologia e
producdo. Conclui-se que o sistema é eficiente e de facil aplicacdo e uso,
sendo uma boa alternativa para os piscicultores.
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