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O Brasil é mundialmente reconhecido como líder na produção e eficiência do setor sucroenergético 

diante da crescente demanda mundial por processos mais limpos e viáveis nos aspectos econômicos, 

sociais e ambientais. Na colheita da cana-de-açúcar crua, uma cobertura de palha (palhiço) de 

material seco permanece na superfície do solo. O enleiramento e recolhimento do palhiço são feitos 

por meio da utilização de conjuntos mecanizados com tratores e ancinho enleirador e enfardadoras. 

A base da mecanização agrícola se dá pela utilização de tratores, além de proporcionar a energia 

necessária para o acionamento das máquinas, o transporte de produtos e a tração de implementos. 

Diante a isso, este trabalho tem por objetivo a validação de modelo matemático e teste de um 

programa de computador para simular a capacidade tratória de trator. Por meio da implementação 

de um modelo matemático, um programa de computador foi desenvolvido na linguagem MS Visual 

Basic para simular o desempenho dos tratores agrícolas operando em três superfícies diferentes. 

Com o modelo de simulação implementado foi predito o desempenho de tratores agrícolas de pneus 

com tração traseira, com tração traseira e dianteira auxiliar e com tração nas quatro rodas. A força 

disponível na barra de tração, a eficiência tratória e o coeficiente de tração foram simulados para 

tratores agrícolas de pneus, com tração dianteira auxiliar, usando pneus diagonais e radiais, para 

diferentes estados mecânicos do solo e patinagem do rodado motriz. Para validar o modelo 

matemático desenvolvido e testar o programa computacional foram realizados experimentos em 

campo com o trator visando sua comparação com os dados obtidos da simulação. O programa 

computacional desenvolvido apresentou interface intuitiva ao usuário e facilidade de uso. O modelo 

computacional foi considerado satisfatório, por apresentar comportamento próximo aos obtidos 

experimentalmente, principalmente em relação ao comportamento dos dados. Para se obter dados 

mais próximos da realidade há necessidades de realização de mais testes, visando a calibração do 

programa computacional desenvolvido. O sistema de aquisição de dados foi capaz de mensurar as 

magnitudes das variáveis de interesses, apresentando robustez em todas as superfícies testadas. 
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